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. Sistema de DVR _




SENOR INSTALADOR:
Le agradecemos la confianza al escoger nuestros productos.

ULTRA, marca pionera en el desarrollo de sistemas electrénicos de seguridad; dedicada
durante mas de 34 afos a la innovacion y el servicio para el sector automotriz en Latino
América. Nuestro objetivo principal es mantener nuestro liderazgo contando con
productos novedosos y de excelente calidad, un equipo humano idéneo y altamente
comprometido para garantizar nuestros servicios y la satisfaccion de nuestros clientes.

Contamos con una red de distribuidores que nos permite brindar un completo servicio
técnico y de postventa, ofreciendo la solidez y el respaldo que siempre ha caracterizado a
lamarca ULTRA.

REQUISITOS LEGALES

La garantia del fabricante se limita exclusivamente al producto. ULTRA no se hace
responsable por las instalaciones defectuosas efectuadas por los distribuciones y los
dafos que se ocasionan por la mala instalacion del producto.

A pesar de que se ha verificado la presente informacion de este manual para que sea
precisa y completa; ULTRA no se hace responsable de los errores u omisiones que
pudieran existir. De igual manera ULTRA se reserva el derecho de cambiar en cualquier
momento y sin previo aviso las especificaciones de este producto sin que esté obligado
sustituir los productos vendidos por los actuales.

Le agradecemos su colaboracion para cuidar el medio ambiente; algunas partes del
producto una vez culminado su ciclo de vida son recuperables (cajas de empaque, cables,
terminales y carcazas plasticas), los demas elementos como componentes electrénicos,
circuitos impresos pueden causar dafos al medio ambiente.

Por favor tenga en cuenta los métodos de disposicién final y la legislaciéon ambiental que
aplica para este tipo de elementos en su localidad o retornarlos a nuestra organizacion
para darles el tratamiento final adecuado.

Queda prohibida la transmision o reproduccion parcial o total en cualquier idioma, en
cualquier formay por cualquier medio, de este manual sin la previa autorizacion escrita de
ULTRA.



» 1. Componentes del sistema

Espejo DVR con cdmara.
Cémara trasera con cableado.
Adaptador de voltaje.
Soportes elasticos para espejo.
Sensores de reversa x4.
Médulo de reversa.

Parlante sensor de reversa.
Brocasierra.

» 2. Descripcion del sistema

El sistema le permite grabar todos sus recorridos desde que enciende el
vehiculo hasta que lo apague, la informacion se guarda en la memoria a
la cual podrd acceder y visualizar directamente en el espejo,
adicionalmente al accionar la reversa el sistema de sensor de reversa se
activard donde podra ver la distancia que hay entre los obstaculos y la
imagen de la cdAmara trasera en el espejo.



» 3. Botones del sistema

1 | Encendido e Encender o apagar el sistema.
O Apagado
2 E Menu o Ingresar al menu del sistema.

Seleccionar la opcién de:

o Grabacion de video.

3 @ Cambiar modo | e Captura de fotografias.

e Reproduccion de videos tomados
por el DVR.

o Cambiar la visualizacion de las
camaras en la pantalla o desplazarse
4 4 Atrés por el mend.

o Bajar volumen al reproducir un
video.

o Desplazarse por el mena.
5 > Adelante o Subir volumen al reproducir un
video.

e Captura de fotografias.
6 OK OK e |niciar/detener la grabacion.
® Seleccionar una opcion.




Vista frontal

Vista posterior

Vista superior



» 4. Funciones del sistema

4.1. Grabacién de forma automatica al encender el vehiculo

La funcién principal del sistema DVR es monitorear los trayectos realizados
en el vehiculo mediante videos de alta resolucion, debido al formato de
resolucién amplio que maneja el sistema, permite grabar videos por ciclos de
1, 2, 3 minutos, para manipular de manera mas rapida los archivos.

4.2. Grabacion de videos por sensor de movimiento

El sistema cuenta con un sensor de movimiento de sensibilidad ajustable, el
cual funciona con el vehiculo apagado o encendido. Si el vehiculo esta
encendido y se mueve, el sistema de forma automadtica iniciara a grabar al
detectar movimiento en el vehiculo. En cambio si el vehiculo esta apagado y
se detecta movimiento, el sistema de forma automdtica se encendera e
iniciara la grabacion.

4.3. Captura de fotografias
El sistema permite capturar fotografias en cualquier momento, almacenando
dichas fotografias con la resolucién configurada.

4.4.Indicadores de estado
En la pantalla del sistema encontramos varios indicadores para tener
conocimiento de la configuraciony estado del sistema.

B¢« [ndica que el sistema esta en modo de grabacion.
Indica que el sistema estd en modo de captura de fotografias.

Indica que el sistema estd en modo de visualizar
videos/fotografias.

Indica que la grabacién por movimiento esta activada.
Indica que la grabacion de sonido esta desactivada.

Indica que el sistema tiene o no una tarjeta de memoria.

o@N>» o [

Indicador de la bateria del sistema.



4.5. Protector de pantalla

El sistema cuenta con la funcién de protector de pantalla, el cual nos permite
apagar la pantalla de forma automatica e igualmente se continuara grabando
el trayecto.

4.6. Camara de reversa
Enelsistematraeincluida unacamarade reversa, esta se mostrara al hacer uso
de la reversa del vehiculo, mostrando lineas de guia en la pantalla.

4.7. Visualizacion de camaras en pantalla

El sistema nos permite visualizar en la pantalla las dos camaras al tiempo en la
pantalla de 3 maneras diferentes. También podremos visualizar solo una segtn
la opcién que sea elegida.

4.8. Apagado automatico
El sistema nos permite elegir entre 3, 5, 10 minutos para la ejecucién del
apagado automatico.

5. Menu ajustes

Paraingresar al ment de ajustes se debe presionar el boton 2 ( ) encontrando
una tabla con las funciones descritas a continuacion. Para desplazarse en el
menu se deben usar los botones ( | ),( ).

5.1. Resolucién de videos:

Permite seleccionar la calidad de resolucién deseada en el video.
® Opcién 1: FHD (Full HD)

e Opcién 2: HD

5.2. Resolucion de fotografias:

Permite seleccionar la calidad de resolucién deseada en las fotografias.
e Opciodn 1: 12M

e Opcién 2: 10M

e Opcioén 3: 8M

e Opcién 4: 5M



5.3. Ciclos de grabacion

Debido a la alta resolucion que maneja el DVR los videos son grabados por ciclos
para hacer mas sencillo el manejo de archivos.

e Opcion 1: 1 Minuto

e Opcion 2: 2 Minutos

e Opcion 3: 3 Minutos

5.4. Deteccion de movimiento

Esta funcién es utilizada para que el sistema inicie la grabacion de forma automatica
al momento de detectar movimiento en el vehiculo.

Si el vehiculo esta apagado y el sistema detecta movimiento, automaticamente se
encenderd e iniciard la grabacion. Si el vehiculo estd encendido y detecta
movimiento automaticamente iniciara la grabacion.

e Opcion 1: Si

e Opcion 2: No

5.5.Balance de blancos

El balance de blancos sirve para dar mejor claridad posible al video o fotografia.
e Opcion 1: Automaticamente

e Opcion 2: El sol

e Opcion 3: Nublado

e Opcion 4: Lamparas de filamento de tungsteno

e Opcion 5: Lampara fluorescente

5.6. Protector de pantalla

Apaga la pantalla de forma automatica después del tiempo programado, pero el
sistema continuara grabando.

e Opcion 1: Desactivar

e Opcion 2: 10 Segundos

e Opcion 3: 20 Segundos

e Opcion 4: 30 Segundos

5.7. Activacion/Desactivacion de grabacién de sonido

Permite habilitar o inhabilitar la grabacién de sonido en los videos.
e Opcion 1: Activar

e Opcion 2: Desactivar



» 6. Instalacion del sistema

Opcién A

EspejoDVR
o,

OpciénB

Médulo de reversa Sensores

» 6.1. Ubicacion de los sensores

Punicidinn Aconscjada para initalar bos somons
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Los cuatro huecos taladrados (1,2,3,4) deben estar sobre la misma linea.
0.5-0.8m de distancia vertical desde el suelo; se recomienda 0.55m.
Importante, es preferible una superficie vertical limpia, sin componentes
metalicos.



Margue la padicidn para taladrar los hueeos de los sensores

A.Elija la posicion adecuada para taladrar los huecos de los sensores de las
esquinas, marquela. Para obtener el mejor angulo de deteccion, la posicion
para los sensores de las esquinas debe estar a una distancia de entre 8 y
11cm de la esquina del bumper; se recomienda 11cm, 20° cerca del lado.

B. Marque la posicion para taladrar los huecos de los sensores centrales.
Mida la distancia entre los sensores esquineros, y obtenga el resultado “L.
ejemplo 180 cm (dibujo A)

C. Marque el lugar para taladrar los huecos de los sensores centrales cada
1/3 del intervalo “L”. Ej: 180/3=60 cm cada 60 cm. (dibujo B)

MONTAIJE DEL ESPEJO

Con las bandas elasticas incluidas ajuste el espejo



» 7. Ubicacion del médulo central y camara

Ubicar el médulo central en el baul, alejado de la lluvia, el calor o la
humedad.

Camara



» 8. Diagrama de conexién

Cable Rojo-ACC+12V
Cable Negro - GND

Camara

Cable Rojo - + 12 V Sefial de reversa
——p

Sensores
! |

e e

Médulo

Sensor de
estacionamiento
y camara

Cable Rojo - + 12 V Senal de reversa
Cable Negro - GND
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